
SLAM(Simultaneous Localization and Mapping)
とは移動体の自己位置特定と地図作成を同時に行
う技術です。NavVis 社の VLX は頭上と腹部にあ
るレーザースキャナーにより歩行しながら点群デ
ータを取得し、従来の TLS に比べて現地計測時間
が 1/10 に短縮可能です。

●360°ウォークスルー画像 制作
●シミュレーション動画 制作
●不動産分野 VR 内覧、FM
●産業振興分野 VR 商店街
●アミューズメント分野 VR 博物館・美術館

ビジュアルコンテンツ

SLAM-3D計測

SLAM-3D 計測のご案内SLAM-3D 計測のご案内
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sales@oura.co.jp
〒115-0051  東京都北区浮間 2-25-1 大浦工測ビル
TEL：03-5916-4901( 代表 )　FAX：03-5916-4707
■横浜支店        　　　■九州支店   　　　     ■関西支店　　          　■仙台営業所
TEL: 045-711-9716 　 TEL : 092-477-5037     TEL : 06-6302-9121   　TEL:022-307-3221

技術・サービスについてのお問い合わせ

検索 大浦工測 https/www.oura.co.jp
　営業担当：小嶋伸一　080-3758-8217

■プラントエンジニアリング分野
　・VR 臨場、施工計画、施設保全
　・改修工事シミュレーション
■建築分野
　・VR 臨場、施工計画、仮設計画
　・BIM、各種シミュレーション

リアルタイムマッピング


